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01. 关于安全的注意(指示)事项

关于安全的标志
(1)表示 “注意摆放”或者

“注意事项”。若违反此事

项、会导致死亡或重伤及机器

的严重损伤。

■ 产品 : 为了保护人体或机

器、必须熟知的时候应标记。

■ 使用说明书: 因触电等对

用户有生命或身体危险时、

为了防止发生事故记述注意事

项。 

(2) 表示“接地端子”。

■ 安装产品及操作时必须与

地面接地。

(3) 表示“补充说明”。

■ 记述了为补充说明的内

容。

(4) 表示“参照事项”。

■ 记述要参照的内容和参照

页数。

有关本使用说明书的注意事项
■ 本使用说明书让最终使用者随身携带、并保管在随时可以看到的地方。
■ 本产品要先熟知使用说明书之后才可使用。
■ 本使用说明书仔细说明的产品的详细功能、不保证使用说明书以外的事项。
■ 没有允许的情况下、不能任意编辑或者复印使用本使用说明书。
■ 本使用说明书的内容没有实现通报或者预告之下不能任意变更。
■ 本使用说明书是屡次顾全之下编辑的、若内容上有补充的或者有错别字、漏掉的请与购买处(代理店)
    或者本公司营业部联系、谢谢。
有关本产品的安全及改造(变更)的注意事项
■ 为了本产品及连接本产品使用的系统的保护及安全、请熟知本使用说明书的有关安全的注意(指示)
    事项后、使用本产品。
■ 不按本使用说明书的指示使用或者处理及不注意而发生的所有损失、本公司一概不负责任。
■ 为了本产品及连接本产品使用的系统的保护及安全、另行保护或者设置安全回路时、
    一定要在本产品的外部设置。
■ 严禁在本产品的内部进行改造(变更)或者追加。
■ 不要任意分解、修理改造。会成为触电、火灾及误启动的原因。
■ 交换本产品的零件及消耗品时、请务必联系本公司销售部。
■ 注意不要让水分流入到本产品里。会引起故障。
■ 不要用力冲击本产品。会成为产品损伤及误启动的原因。
有关本产品的免责
■ 除了本公司质量保证条件所定的内容之外、对本产品一概不负任何保证及责任。
■ 使用本产品时、由于本公司不能预测的缺陷及天灾引起的用户或者第三者直接或者间接所受到的被害、
    其任何情况本公司不负责任。
有关本产品的质量保证条件
■ 产品的保修期间是自从购买本产品之后一年时间、限于本使用说明书里所定的正常使用状态下发生故
    障的情况、进行无偿修理。
■ 对产品的保修期间以后发生的故障等修理、按本公司所定的实际费用(有偿)处理。
■ 以下情况、保修期间内所发生的故障、也按实际费用处理。
(1)由于用户的失误或者错误使用所发生的故障(例 : 因丢失密码而初始化)
(2)由于天灾的故障(例 : 火灾、水灾等)	 (3)设置产品后、移动等引起的故障
(4)任意分解、变更或者损伤产品而引起的故障。	(5)电源不稳定等电源异常而引起的故障。(6)其他
■ 由于故障等原因、需要A/S的时候、请联系购买处或者本公司销售部。

非常感谢购买本公司的可变程式控制器(TEMP2000 series)。本操作说明书如下记述本产品的安装方法。
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操作及设定
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01. 操作及设定
本产品是便于用户使用的触摸屏方式的对话式画面设计的可编程式控制器。

1-1. 基本运行流程图
● 安装最初产品结束后、开启(ON)电源、LOGO画面和初始画面顺次表示后、转换为程式停止画面。

● 画面加载时约消耗20秒。

● 按程式停止画面右侧上端的        键、转换为主页画面。

● 初始画面的变更请参照[安装说明书]的[14.系统初始设定]。

1-2. 设定按键动作

按钮种类 按钮动作

在定值运行/停止画面中、按“设定值”部分、用户需要设定设定值时使用。

在程式停止画面中、按“程式号码”部分、用户需要设定程式号码时使用。

使用于一般的数值或名称输入。

LOGO画面 初始画面 程式停止画面 主页画面
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01. 操
作

及
设

定

1-3. 參數设定方法

● [1-2设定按钮动作]中选择          键、会出现如下设定值输入键、可以输入需要的数值。

● 输入不合设定范围的数值、会同错误音(“哔哔”)、输入值表示窗显示(“LMIT ERROR”)

按钮种类 按钮动作
在多数种类中选一个项时使用。

2 ～ 3个參數的设定中选一项时使用(ON状态 / OFF状态 / 非活性状态)

选择该參數的使用有无时使用(ON状态 / OFF状态 / 非活性状态)

使用于一般的画面转换上。

在同样画面上使用于页面的增加或减少。

在同样画面上使用于根据时间轴的增加或减少的页面转换。

对频道的说明只适用于TEMP2*20。(不包含TEMP2*20)

▲ 只能设定数字的输入键

为了设定程式试验名称及DI错误名称的输入键 ▶
            DI错误名称输入键请参照[安装说明书]的
                           [12.DI功能及动作说明]。
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● “按键锁定”为 “ON(锁定状态)”时、不能输入设定值、要把

	 “按键锁定”变更为OFF(解除锁定状态)”后输入。

● 详细的设定方法请参照[4. 运行状态画面设定]。

解除触摸键锁定(KEY LOCK)

▲ 设定时间信号的输入键 

▲ 设定辅助输出的输入键
辅助输出设定请参照[安装说明书]的[4.控制&传送输出] 

中的辅助输出。

▲ 不合设定范围时的表示

▲ 设定段警报的输入键

▲ 频道1. 频道2的用户标记输入键
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(1) 对设定按钮及设定值的有效性方法
● 本产品可用声音确认按设定值输入键或者被输入设定值的有效性与否、设计为如下。

● “哔”         : 按基本设定键和正确输入设定值时

● “哔哔哔 ” : 设定值输入键输入的值不合输入范围时

● 按基本设定键及设定值输入键时、不要用锐利的物体(铅笔等)或者用力按。

    会成为机器误动作或触摸板的破损等原因。

(2) 设定值输入方法
● 本产品使用的所有输入值按设定值输入键、测试名输入键及时间信号输入键设定。

● 设定值输入键在[1-2设定键动作]中按           键会出现、可以输入要设定的值。

● 时间信号输入键请参照[6-4时间信号动作]。

● DI错误名称输入键请参照[安装说明书]的[12. DI 功能及动作设定]。

▶ 设定值输入键的功能和说明

1
2

3

4

56 7

8

9

10

①

②

③

④

⑤

⑥

⑦

表示“參數”

表示“设定范围”

表示“设定值表示窗”

● 不合设定范围时、会显示 “LIMIT ERROR”

● 设定单位错误时、会显示 “INPUT ERROR”

停止输入、恢复到原来画面时使用

保存输入值、恢复到原来画面

输入少数点时使用

输入符号 (+/-)时使用

删除每一个输入值时使用

删除所有输入值时使用

显示原来输入的设定值

⑧

⑨

⑩

ad f

eb c

例) 设定值输入方法

在该画面中按设定值输入按钮。     顺次按有关数字(ⓐ→ⓑ→ⓒ→ⓓ→ⓔ)

后、最后按“ENTER”键(ⓕ)。

01. 操
作

及
设

定
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主页画面‥ ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 9
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02. 主
页

画
面

02. 主页画面

[图 2-1] 主页画面

1 2 3

4 5 6

[图 2-2] 主页画面 #2
78

号码 指示内容 内容说明

① 曲线显示
移动到可以设定曲线图表示及曲线图记录、 

SD卡记录使用与否的画面。

② 监视画面 移动到运行画面。

③ 操作设定 移动到附加功能及运行方式设定画面。

④ 程式组设定 移动到程式设定菜单画面。

⑤ 预约设定 移动到现在时间及预约运行时刻设定画面。

号码 指示内容 内容说明

⑥ 画面设定
使用者TAG、间隔时间、背光时间设定、LCD亮度、

移动到可以设置内部主体的屏幕

⑦ 蜂鸣声设定

设定蜂鸣声使用有/无

• �即使设定为未使用， 当DI错误发生时蜂鸣声也

会动作。

⑧ 画面语言设定
设定将使用的语言 (可以选择英文、韩文、中文

简体、中文繁体、日文、俄文)
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[图3-2]曲线图&保存第一画面
(程式曲线图表示)

[图3-5]曲线图&保存设定第二画面
(程式曲线图选择)

流程图

[图3-8]曲线图&保存设定第三画面[图3-9]曲线图&保存第四画面

曲线图表示及保存设定
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对 的说明只适用于TEMP2*20。(不包括TEMP2*00)

03. 曲线图表示及保存设定

[图3-1]曲线图&保存第一画面(程式运行)

3-1. 程式曲线图表示
● 选择[图2-1 主页画面]中的左侧上端[曲线图&保存]、转换为[图3-2 曲线图&保存第一画面(程式曲线图表示)。

● 程式运行时、本画面把运行程式和进行时间表示成曲线图。

● 以下画面是对频道一的说明、频道二的画面与频道一一样。

● [图6-2 程式编辑画面]中被输入的程式表示为曲线图的画面。

● 程式曲线图表示中、可以变更                        、                        。

[图3-2]曲线图&保存第一画面(程式曲线图表示)

2 3

4

5

6

1
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③

表示曲线图设定菜单

● 按照曲线图菜单键的ON/OFF动作、

   在下端表示与程式曲线图动作有关的參數

设定要表示的程式号码

● 按         (程式号码)、表示出可以设定程式号码的输入键。

● 参照[图3-4程式号码输入画面]

设定曲线图X轴的时间

● 按            (表示时间)键、表示出可以设定X轴时间

   的输入键。

● 运行中也可以变更X轴时间。

从当前画面移动到下一个画面。

移动到频道一或者频道二画面。

在当前页面按         键、变更到时间轴的上一页/下一页程式。

①

②

⑥

④

⑤

[图3-3]曲线图&保存第一画面(程式运行)

2

3

1

③

运行中表示当前温度。

运行进行的部分表示为绿色。

表示[6-1程式程式设定]的被设定程式的进行时间。

①

② 03. 曲
线

图
表

示
及

保
存

设
定
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※ #n : 1 ～ 2

參數 初始值设定范围 单位
频道#n程式号码

表示时间

1 ～ 40

30分钟.1个小时、3个小时、6个小时

12个小时、24个小时

ABS

ABS

1

30分钟

[图3-4]程式号码输入画面

参考事项
▶ 输入用曲线图表示的程式号码的画面。

▶ 运行中也可以输入程式号码。
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03. 曲
线

图
表

示
及

保
存

设
定

3-2. 查看指示值(PV)曲线图
● 用曲线图表示[4-1(4) 定值运行第三运行画面] 及 [4-2(4) 程式运行第三运行画面]中记录的数据的画面。

● 表示画面上端的内部存储保存的日期和时间。[参照1]

[图3-5]曲线图&保存设定第二画面(曲线图表示选择)

7

6543

9

8

1

2

10

11

12

13

[参考1]

①

表示设定值、测定值及输出量。

● 按被选的  键、会从曲线图画面消失、

重新按  键、会表示于曲线图画面。

● 请参照[图3-5、图3-6 曲线图&保存设定第二画面]。

② 显示按键锁定 / SD卡 / 保存

③  : 把当前正在进行保存的曲线立即升级后表示的画面。

④

将记录在内部存储器里的PV文件，复制到SD卡时的设定方式.。

 : 只传送被选择的文件 

 : 传送全部文件 

⑤

设定保存媒介的显示

 : 显示内存卡文件

 : 显示SD卡文件

⑥

设定曲线图显示方向

 : 纵向显示

 : 横向显示

⑦ 从当前画面移动到下一页画面。

⑧
按  键、表示内部存储保存的文件。

● 当前打开的文件夹或者文件以红色表示。

⑨ 扩大或缩小时间轴。

⑩ 移动到被表示的PV曲线图页面的开始和最后。

⑪ 移动每一页曲线图画面。

⑫
可以每1DOT上/下移动曲线图画面上的蓝色线。

● 触摸画面、蓝色线会移动、表示出指示的地方的值。

⑬ 可将内存中记录的PV文件复制到SD卡。
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参考事项
▶ 设定值、测定值及输出量项目中没有选择项目时的画面。

▶ 是为了表示内部存储保存的文件的画面。

▶ 内部存储保存请参照 [4-1(4) 定值运行第三运行画面]及

    [4-2(4)程式运行第三运行画面]。

[图3-6]曲线图&保存设定第二画面(不选择曲线图表示) [图3-7] 曲线方向设定为横向时的曲线画面
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[图3-8]曲线图&保存设定第二画面(显示保存的文件夹)

1

2

3

4

3

2

① 储存在内存卡里的文件中、被选择的 PV文件、可复制成 SD卡。

②  搜索内部储存保存的数据时、向始、末移动。

③  搜索存储在内部存储器里的文件时,以10为单位上、下移动。

④  关闭PV文件。

⑤  移动到文件夹。

[图3-9]曲线图&保存设定第二画面(显示保存的文件夹)

5



18

3-3. 指示值(PV)曲线图保存设定
● 此画面是设定4-1(4)定值运行第三运行画面]及[4-2(4)程式运行第三运行画面]

    中曲线图纪录时所需要的各频道的表示范围及抽样时间的画面。

[图3-8]曲线图&保存设定第三画面

4

5

1

2

3

设定曲线图保存周期

● PV曲线图保存中不能变更

● 内部存储保存时、抽样时间为一秒的话、可以保存约25日。

在SD卡上设定数值保存有/无。

● 自动 : 与运行/停止联动、自动保存数据。

● 手动 : 按运行第二画面里的保存键、手动保存数据。

设定保存数据的保存媒体。

● 记忆体 : 存储在内存中

● SD卡 : 保存到SD卡

● 两 : 同时存储在内存和 SD 卡中

设定频道1曲线图的表示范围。

设定频道2曲线图的表示范围。

①

②

③

④

⑤
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參數 初始值设定范围 单位
抽样时间

保存动作设定

保存媒体

频道1曲线图表示上限

频道1曲线图表示下限

频道2曲线图表示上限

频道2曲线图表示下限

00.01 ～ 99.59(分、秒)

自动、手动

記憶體、SD卡、两样都

频道1.EU(-2.5 ～ 102.5%)

(频道1 曲线图表示下限 < 频道1 曲线图表示上限)

频道2.EU(-2.5 ～ 102.5%) 

(频道2 曲线图表示下限 < 频道2 曲线图 表示上限)

ABS

ABS

ABS

频道1.EU

频道1.EU

频道2.EU

频道2.EU

00.01

自动

两样都

频道1.EU(100.0%)

频道1.EU(0.0%)

频道2.EU(100.0%)

频道2.EU(0.0%)

03. 曲
线

图
表

示
及

保
存

设
定

[图3-11] 保存周期设定里采样时间的设定画面
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3-4. 存储保存设定
● SD卡里设定程式及參數传送的画面。

● 只在SD卡选项中表示的画面。.

[图3-9]曲线图&保存设定第四画面

2
3

1

设定SD卡和TEMP2000的传送项目及传送方向。

● 模式 : [6-1. 程式程式设定]下载设置模式并上传

● 参数 : 下载或上传被设定的參數。

● 全部 : 下载及上传程式及參數 

● 下载 : 把TEMP2000的内部数据中被选的传送项目传送到

	 SD卡中。

● 上传 : 从SD卡里保存的数据中被选的传送项目传送到

	 TEMP2000。

表示当前SD卡的容量

● 只在插入了SD卡时表示。

不是用SD卡记录的数据时、       键会被活性化、

按         键的话、可以上传和下载。

①

②

③

參數 初始值设定范围 单位
传送项目

传送方向

程式、參數、全部

下载、上传

ABS

ABS

程式

下载
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运行状态画面设定
[ TEMP2020 SERIES ]
4-1. 定值运行‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 24

4-2. 程式运行‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 32

4-3. 定值及程式运行 ‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 41

[ TEMP2000 SERIES ]
4-4. 定值运行‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 45

4-5. 程式运行‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 51

[ AUTO TUNING ]
4-6. 自动演算‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 59

4-7. 自动演算和演算点‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 64
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Part 04

运行状态画面设定

 [图4-1]定值运行第一停止画面(一般非同期运行) [图4-7]定值运行第二运行画面(一般) [图4-8]定值运行第二运行画面(加热·冷却)

[图4-9]定值运行第三运行画面(频道1)

流程图
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Part 04

流程图
运行状态画面设定

[图4-30]定值运行第一停止画面(一般) [图4-34]定值运行第一运行画面(一般) [图4-35]定值运行第一运行画面(加热·冷却)

[图4-36]定值运行第二运行画面
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4-1. 定值运行
(1) 定值运行第1停止画面
● [图2-1 主页画面]中选择运行状态、会转换为“定值运行第1停止画面”。

● [5. 运行动作设定]中频道1、频道2的运行方式选择为“定值”。

● [5. 运行动作设定]中可以选择同期运行、非同期运行。

● 按[图4-1 定值运行第1停止画面]中右侧下端的        键、会转换为[图4-5定值运行第1运行画面]。

[图4-1]定值运行低停止画面(一般非同期运行)  [图4-2]定值运行第1停止画面(加热·冷却同期运行)

TEMP2020 SERIES 的运行画面的说明。

对 的说明只适用于TEMP2*20。(不包括TEMP2*00)

04. 运行状态画面设定
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參數 初始值
频道1设定值(SP)

频道2设定值(SP)

设定范围 单位
频道1.EU(0.0 ～ 100.0%)

频道2.EU(0.0 ～ 100.0%)

频道1.EU

频道2.EU

频道1.EU(0.0%)

频道2.EU(0.0%)

※ 频道1、频道2. EU : 感应输入值范围

※ 参照[工学单位]

04. 运
行

状
态

画
面

设
定

 [图4-4]要运行的目标直设定输入键画面

参考事项
▶ 输入频道1、频道2设定值的方法是按                   、

                     键的话、如[图4-4 要运行的目标值设定

    输入键画面]显示为活性化。

▶ 对频道1、频道2设定值的输入结束的话、选择         键、

    实行定值运行。

[图4-3]定值运行低停止画面(一般同期运行)
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[图4-5]定值运行第1运行画面(一般/非同期运行) [图4-6]定值运行第1运行画面(加热·冷却/同期运行)

26

(2) 定值运行第1运行画面
● 表示测定值、设定值、输出量及状态表示灯的画面。

● 即使在运行中触摸“设定值”部分、要运行的目标值设定输入键会显示为活性化。

● 加热·冷却控制时触摸“输出量”部分、会轮流表示输出量、加热量、冷却量。

● 非同期运行是频道1、频道2的运行/停止键独立区分的、用户可以运行/停止自己想要运行的频道。

2

4

3

6

5

5

7 8

9

1 10

11

12

13

14

15

16

16

3

8

参考事项
▶      、       : 设定值 〉测定值、表示温度上升。

▶      、       : 设定值 = 测定值、表示维持温度。

▶      、       : 设定值 < 测定值、表示温度下降。
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①

②

27

⑮

⑯

③

④

⑤

⑥

⑦

⑧

⑨

⑪

⑩

⑫

⑬

⑭

表示频道1的运行状态。

● 运行中箭头按顺时针方向回转。

表示频道1要控制的设定值(SP)。

表示频道1的控制输出量(MV)、加热·冷却控制时触摸输出量部分、

会轮流表示出输出量(MV)、加热量(H.MV)、冷却量(C.MV)。

表示频道1的状态灯、“ON”状态表示为红色、

“OFF”状态表示为深灰色。

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]中设定状态灯。

● 在[14.系统初始设定]中每状态灯频道可以设定20个。

   [定值运行第1运行画面]表示的状态灯只表示16个。

● 使用用户标记时、状态灯只表示8个。

● 全部表示在[定值运行第二运行画面]中设定的状态灯20个。

表示当前指示值(PV)。

表示频道2的运行状态。

● 运行中箭头按顺时针方向动作。

表示频道2要控制的设定值(SP)。

表示频道2的控制输出量(MV)、加热·冷却控制时触摸输出量部分、

会轮流表示出输出量(MV)、加热量(H.MV)、冷却量(C.MV)。

表示频道2的状态灯、“ON”状态表示为红色、

“OFF”状态表示为深灰色。

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]中设定状态灯。

● 在[14.系统初始设定]中每状态灯频道可以设定20个。

   [定值运行第1运行画面]表示的状态灯只表示16个。

● 使用用户标记时、状态灯只表示8个。

● 全部表示在[定值运行第二运行画面]中设定的状态灯20个。

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
表示当前日期/时间、按此处的话、LCD后灯会熄灭。 

● 在停止状态下、后灯熄灭的话、右侧上端的LED红色灯会亮。 

● 即使一个频道、在运行状态下、后灯熄灭的话、右侧上端的

   LED绿色灯会亮。

移动到[图 2-1主页画面]。

● 主键制约设定时、表示出可以输入密码的键盘。

● 请参照[图 5-2主键制约设定时画面]

从当前画面移动到下一页画面。

频道1的运行/停止按钮(可以独立运行/停止)

用户按钮

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]可以设定使用有/无。

● 使用用户按钮时、在[安装说明书]的[11. DO继电器设定]中

   设定用户需要的继电器使用。

   例)使用于chamber的点灯。

● 在定值及程式运行/停止画面按“用户”键、被设定的继电

   器就会动作。

频道2的运行/停止按钮(可以独立运行/停止)

表示频道1、频道2的用户标记。

● 用户标记使用及名称设定、请在[8-1画面表示设定]设定。
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④

⑤

⑥

[图4-7]定值运行第2运行画面(一般)

1

3

4

2

[图4-8]定值运行第2运行画面(加热·冷却)

(3) 定值运行第二运行画面
● 表示测定值、设定值、输出量及状态表示灯的画面。

● 同期运行中按停止或者运行键、频道1和频道2会停止或者运行。

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。

①

②

③

表示当前适用的PID组合的号码。

● 在[安装说明书]的[9. PID组合]中、也可以确认到被适用的PID组合。

表示定值运行的全部进行时间。

移动到频道1或者频道2。

用当前设定值(SP)实行或者解除自动演算。

● 在[安装说明书]的[9. PID组合]中、设定演算键的表示有/无。

表示加热输出量。

表示冷却输出量。

5 6
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[图4-9]定值运行第3运行画面(频道1)

2

3

4

5

1

(4) 定值运行第3运行画面 
● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。

● 画面的左侧部分表示频道1、频道2的测定值、设定值及输出量。

●(      ) 选框设定数据的表示有无。  

● 要保存记录的数值、请按右侧中间的         键。

● 保存重要的曲线图文件时、请用SD卡保存内容。

● 请参照[3-2 指示值(PV)曲线图查看]。

04. 运
行

状
态

画
面

设
定

① 表示当前运行中的频道1、频道2的测定值、设定值及输出量。

②
表示内部存储的容量。

● 抽样时间为一秒时、大约可以保存90日。

③ 移动到频道1或者频道2画面。 

④

设定曲线图显示方向 

 : 纵向显示

 : 横向显示

⑤
把当前记录的频道1、频道2的测定值、设定值及输出量保存到存

储(内部存储、SD卡)的按钮。
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[图4-10] 定值运行横向设定画面



31

(5) 定值时间设定运行结束画面
● [5.运行动作设定]中、频道1、频道2被设定的时间经过、结束运行的话、就如以下画面、显示出“时间设定运行结束”

    消息、定值运行也会结束。

● 频道1、频道2独立动作、可以同样设定“时间设定运行”的时间、但是结束的时点也会不一样。

● 运行中按“停止”键、强制结束的话、消息不会显示在画面上。

● 结束运行时、显示运行结束的消息的话、触摸该部分、消息就会消失(程式运行结束时也一样)。

参考事项
▶ 频道1、频道2的时间设定运行结束的画面。.

▶ 按时间设定运行、频道1和频道2结束的时点也有差异。

[图4-11] 定值时间设定运行结束画面(非同期运行) [图4-12] 定值时间设定运行结束画面(同期运行)

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
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4-2. 程式运行
(1) 程式运行第1停止画面 

[图4-13]程式运行第1画面(非同期运行)  [图4-14]程式运行第1停止画面(同期运行)

● [图2-1主页画面]上选择运行状态画面、会转换为“程式运行第1停止画面”。

● 在[5. 运行动作设定]中选择频道1、频道2运行方式选择为“程式”。 

● 在[5. 运行动作设定]中可以选择同期运行、非同期运行。

● 程式设定方法请参照[6-1程式程式设定]。

● 在[图4-12程式运行第1停止画面]中按右侧下端的        键、会转换为[图4-15程式运行第1运行画面]
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04. 运
行

状
态

画
面

设
定

33

參數 初始值
频道 #n 程式号码

设定范围 单位
1 ～ 40 ABS 1

● 如果画面上表示的程式号码上没有输入程式、运行就不能实行。

● 请参照[6-1程式程式设定]。

操作时的注意事项

※ #n : 1 ～ 2

[图4-15]要运行的程式号码设定输入键画面

参考事项
▶ 输入要运行的程式号码设定值的方法是按  

   、                            键、如[图4-15  要运行的程式号码输入    

    键画面]就会活性化。

▶ 要运行的程式号码设定值的输入结束的话、选择

    键、实行程式运行。
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(2) 程式运行第1运行画面
● 表示测定值、设定值、输出量及状态表示灯的画面。

● 运行中不能设定程式号码。

● 加热·冷却控制时、触摸“输出量”部分、会轮流显示输出量、加热量、冷却量。

● 非同期运行是频道1、频道2的运行/停止键独立区分的、用户可以运行/停止自己想要运行的频道。

[图4-16]程式运行第1运行画面(非同期运行)  [图4-17]程式运行第1运行画面(同期运行)

2

4

3

6

5

5

7 8

9

1 10

11

12

13

14

15

16

16

17

3

7

参考事项
▶ 表示当前程式进行方向。

▶      、       : 表示设定值变化上升时。

▶      、       : 表示设定值变化维持时。

▶      、       : 表示设定值变化下降时。



35

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
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①

②

⑮

⑰

⑯

③

④

⑤

⑥

⑦

⑧

⑨

⑪

⑩

⑫

⑬

⑭

表示频道1的运行状态。

● 运行中箭头按顺时针方向回转。

表示频道1的设定值。

表示频道1的控制输出量、加热·冷却控制时触摸输出量部分、

会轮流表示出输出量、加热量、冷却量。

表示频道1的状态灯、“ON”状态表示为红色、

“OFF”状态表示为深灰色。

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]中设定状态灯。

● 在[14.系统初始设定]中每状态灯频道可以设定20个。

   [定值运行第1运行画面]表示的状态灯只表示16个。

● 使用用户标记时、状态灯只表示8个。

● 全部表示在[定值运行第二运行画面]中设定的状态灯20个。

表示当前指示值(PV)。

表示频道2的运行状态。

● 运行中箭头按顺时针方向动作。

表示频道2要控制的设定值。

表示频道2的控制输出量、加热·冷却控制时触摸输出量部分、

会轮流表示出输出量、加热量、冷却量。

表示频道2的状态灯、“ON”状态表示为红色、

“OFF”状态表示为深灰色。

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]中设定状态灯。

● 在[14.系统初始设定]中每状态灯频道可以设定20个。

   [定值运行第1运行画面]表示的状态灯只表示16个。

● 使用用户标记时、状态灯只表示8个。

● 全部表示在[定值运行第二运行画面]中设定的状态灯20个。

表示当前日期/时间、按此处的话、LCD后灯会熄灭。 

● 在停止状态下、后灯熄灭的话、右侧上端的LED红色灯会亮。 

● 即使一个频道、在运行状态下、后灯熄灭的话、右侧上端的

   LED绿色灯会亮。

移动到[图 2-1主页画面]。

● 主键制约设定时、表示出可以输入密码的键盘。

● 请参照[图 5-2主键制约设定时画面]

从当前画面移动到下一页画面。

频道1的运行/停止按钮(可以独立运行/停止)

用户按钮

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]可以设定使用有/无。

● 使用用户按钮时、在[安装说明书]的[11. DO继电器设定]

   中设定用户需要的继电器使用。

   例)使用于chamber的点灯。

● 在定值及程式运行/停止画面按“用户”键、被设定的继电

   器就会动作。

频道2的运行/停止按钮(可以独立运行/停止)

表示频道1、频道2的用户标记。

● 用户标记使用及名称设定、请在[8-1画面表示设定]设定。

操作开始时间～结束时间显示
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(3) 程式运行第2运行画面 
● 表示测定值、设定值、输出量及灯的动作状态的画面。

● 同期运行中按停止或者运行键、频道1和频道2就停止或者运行。

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1的画面一样。

[图4-18]程式运行第2运行画面(一般)

1

2

3

4

[图4-19]程式运行第2运行画面(加热·冷却)
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6

7 8

10

9

11

12
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04. 运
行

状
态

画
面

设
定

表示当前运行中的程式程式号码和段号码。

表示程式循環状态。

●                                                 前面的数字表示循環的进   

   行回数、后面的数字表示被设定的循環回数。

表示部分循環状态。

●                                                 前面的数字表示循環的进

   行回数、后面的数字表示被设定的循環回数。

表示当前适用中的PID组合的号码。

● 在[安装说明书]的[9. PID组合]也能确认被适用的PID组合。

表示当前进行中的段进行时间和设定时间。

●                                                            前面的时间表示

   段进行时间、后面的时间在[6-1程式程式设定]中表示被设

   定的时间。

表示程式运行的全部进行时间。⑥

④

⑤

③

⑫

①

②

表示加热输出量。

表示冷却输出量。

移动到频道1或者频道2画面。

用当前设定值(SP)实行或者解除自动演算。

● 在[安装说明书]的[9. PID组合]中设定演算键的表示有/无。

暫停(HOLD ON) 或者解除(HOLD OFF)当前进行中的温度的设定值。

结束当前进行中的段、强制移动到下一个部分。

⑪

⑦

⑧

⑨

⑩
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(4) 程式运行第3运行画面 

[图4-20]程式运行第3运行画面(频道1)

2

3

4

5

1

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。 

● 画面的左侧部分表示频道1、频道2的测定值设定值及输出量。

●(      ) 选框设定数据的表示有无。  

● 要保存记录的数值、请按右侧中间的         键。

● 保存重要的曲线图文件时、请用SD卡保存内容。

● 请参照[3-2指示值(PV)曲线图查看]。

① 表示当前运行中的频道1、频道2的测定值、设定值及输出量。

②
表示内部存储的容量。

● 抽样时间为一秒时、大约可以保存90日。

③ 移动到频道1或者频道2画面。 

④

设定曲线图显示方向 

 : 纵向显示

 : 横向显示

⑤
把当前记录的频道1、频道2的测定值、设定值及输出量保存到存

储(内部存储、SD卡)的按钮。
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[图4-21] 程序运行横向设定画面
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(5) 程式运行结束画面 
● 保存在频道1、频道2的所有段设定区间运行结束的话、就如以下画面显示出“结束程式运行”消息、系统运行会结束。

● 频道1、频道2独立动作、可以同样设定“时间设定运行”的时间、但是结束的时点也会不一样。

● 运行中按“停止”键、强制结束的话、消息不会显示在画面上。

● 结束运行时、显示运行结束的消息的话、触摸该部分、消息就会消失(定值时间设定运行结束时也一样)。

[图4-22] 程式运行结束画面 (非同期运行) [图4-23] 程式运行结束画面 (同期运行)

参考事项
▶ 频道1、频道2的时间设定运行结束的画面。

▶ 按时间设定、频道1和频道2的结束的时点会有差异。
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4-3. 定值及程式运行 
(1) 定值及程式运行第1停止画面 
● 在[5.运行动作设定]中、频道1、频道2的运行方式可以不同选择“定值”及“程式”。

● [5.运行动作设定]中可以选择同期运行、非同期运行。

● 程式设定方法请参照[6-1程式程式设定]。

● 在[图4-22程式/定值运行第1停止画面]中按右侧下端的         键、会转换为[图4-28 程式/定值运行第1画面]。

[图4-24]程式/定值运行停止画面(非同期运行) [图4-25]定值/程式运行停止画面(同期运行)

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
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參數 初始值
频道程式号码

频道2设定值(SP)

设定范围 单位
1 ～ 40

频道2.EU(0.0 ～ 100.0%)

ABS

频道2.EU

1

频道2.EU(0.0%)

参考事项
▶ 频道1的程式号码输入方法是按                   键、

    如[图4-26]会被活性化。

▶ 频道2的设定值输入方法是按                   键、

    如[图4-27]会被活性化。

[图 4-26]程式/定值运行停止画面中、
要运行程式的程式号码设定输入键画面(非同期运行)

[图4-27]程式/定值运行停止画面中、要定值
运行的目标值设定输入键画面(非同期运行)
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參數 初始值
频道1设定值(SP)

频道2程式号码

设定范围 单位
频道1.EU(0.0 ～ 100.0%)

1 ～ 40

频道1.EU

ABS

频道1.EU(0.0%)

1

参考事项
▶ 频道1的设定值输入方法是按                   键、

   如[图4-28]会被活性化。

▶ 频道2的程式号码输入方法是按                   键、

   如[图4-29]会被活性化。 

[图 4-28]定值/程式运行停止画面中、
要定值运行的目标值输入键画面(同期运行)

 [图4-29]定值/程式运行停止画面中、
要运行程式的程式号码设定输入键画面(同期运行)

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
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(2) 定值及程式运行第1运行画面
● 表示测定值、设定值、输出量及灯的动作状态的画面。

● 在[5. 运行动作设定]中选择频道1、频道2运行方式不同选择为“定值”及“程式”。

● 在[5. 运行动作设定]中可以选择同期运行、非同期运行。

● 定值/程式运行第1运行画面请参照[4-1(2)定值运行第1运行画面]及[4-2(2)程式运行第1运行画面]。

● 定值/程式运行第2运行画面请参照[4-1(3)定值运行第2运行画面]及[4-2(3)程式运行第2运行画面]。

● 定值/程式运行第3运行画面请参照[4-1(4)定值运行第3运行画面]及[4-2(4)程式运行第3运行画面]。

● 定值/程式运行结束画面请参照[4-1(5)定值时间设定运行结束画面]及[4-2(5)程式运行第2运行结束画面]。

● 非同期运行是频道1、频道2的运行/停止键独立区分的、用户可以运行/停止自己想要运行的频道。

● 同期式运行是频道1、频道2的运行/停止键为一个、可以用一个按钮运行/停止频道1、频道2的运行及停止。

[图4-30]程式/定值运行第1运行画面(非同期运行) [图4-31]定值/程式运行第1运行画面(同期运行)
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TEMP2000 SERIES
4-4. 定值运行
(1)定值运行第1停止画面
● [图2-1主页画面]中选择运行状态画面、会转换为“定值运行第1停止画面”。

● [5.运行动作设定]中、运行方式选择为“定值”。

● [图4-32定值运行第1停止画面]中按右侧下端的        键、会转换为[图4-36定值运行第1运行画面]。

[图4-32]定值运行第1停止画面(一般) [图4-33]定值运行第1停止画面(加热·冷却)

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
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參數 初始值
设定值(SP)

设定范围 单位
EU(0.0 ～ 100.0%) EU EU(0.0%)

※ EU : 感应输入值范围 
※ 参照[工学单位] 

[图 4-35] 要运行的目标值设定输入键画面

参考事项
▶ 输入设定值的方法是按                     键、

    如[图4-35要运行的目标值设定输入键画面]显示为活性化。

▶ 结束对设定值的输入、选择         键、实行定值运行。

[图4-34]定值运行第1停止画面(表示用户标记)
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(2) 定值运行第1运行画面
● 表示测定值、设定值、输出量及状态表示灯的画面。

● 即使是在运行中、触摸“设定值”部分、要运行的目标值设定输入键会显示为活性化。

参考事项
▶      : 设定值 ＞ 测定值、表示温度上升。

▶      : 设定值 = 测定值、表示温度维持。

▶      : 设定值 ＜ 测定值、表示温度下降。

04. 运
行

状
态

画
面

设
定

[图4-36]定值运行第1运行画面(一般) [图4-37]定值运行第1运行画面(加热·冷却)
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④

⑤

⑥

48

①

②

③

表示当前运行状态。

● 运行中箭头按顺时针方向回转。

表示要控制的设定值(SP)。

表示控制输出量(MV)。

表示状态灯、“ON”状态表示为红色、“OFF”状态表示为深灰色。

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定画面]中设定状态灯。

表示当前适用中的PID组合的号码。

● 在[安装说明书]的[9. PID组合]中也可以确认到被适用的PID组合。

表示定值运行的全部进行时间。

表示当前指示值(PV)。

表示当前日期/时间、按此处的话、LCD后灯会熄灭。 

● 在停止状态下、后灯熄灭的话、右侧上端的LED红色灯会亮。 

● 即使一个频道、在运行状态下、后灯熄灭的话、

  右侧上端的LED绿色灯会亮。

移动到[图 2-1主页画面]。

● 主键制约设定时、表示出可以输入密码的键盘。

● 请参照[图 5-2主键制约设定时画面]

从当前画面移动到下一页画面。

用当前设定值(SP)实行或者解除自动演算。

● 在[安装说明书]的[9. PID组合]中设定演算按钮的表示有/无。

用户按钮

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]可以设定使用有/无。

● 使用用户按钮时、在[安装说明书]的[11. DO继电器设定]中

  设定用户需要的继电器使用。

  例)使用于chamber的点灯。

● 在定值及程式运行/停止画面按“用户”键、被设定的继电

  器就会动作。

运行/停止按钮

表示加热输出量(H.MV)。

表示冷却输出量(C.MV)。

表示用户标记。

● 用户标记使用及名称设定、请在[8-1画面表示设定]设定。

⑮

⑯

⑦

⑧

⑨

⑪

⑩

⑫

⑬

⑭
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(3) 定值运行第2运行画面 
● 画面的左侧部分表示频道1、频道2的测定值、设定值及输出量。

●(      ) 选框设定数据的表示有无。  

● 要保存记录的数值、请按右侧中间的         键。

● 保存重要的曲线图文件时、请用SD卡保存内容。

● 请参照[3-2 指示值(PV)曲线图查看]。

04. 运
行

状
态

画
面

设
定

[图4-38]定值运行第2运行画面

2

3

4

1

① 表示当前运行中的频道1、频道2的测定值、设定值及输出量。

②
表示内部存储的容量。

● 抽样时间为一秒时、大约可以保存90日。

③

设定曲线图显示方向 

 : 纵向显示

 : 横向显示

④
把当前记录的测定值、设定值及输出量保存到存储(内部存储、

SD卡)的按钮。
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(4) 定值时间设定运行结束画面
● [5.运行动作设定]中、频道1、频道2被设定的时间经过、结束运行的话、就如以下画面、显示出“时间设定运行结束”消息、定值运行也会结束。

● 运行中按“停止”键、强制结束的话、消息不会显示在画面上。

● 结束运行时、显示运行结束的消息的话、触摸该部分、消息就会消失(程式运行结束时也一样)。

[图4-39] 定值时间设定运行结束画面(一般) [图4-40] 定值时间设定运行结束画面(加热·冷却)
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4-5. 程式运行
(1) 程式运行第1停止画面

[图4-41] 程式运行第1停止画面] [图4-42] 程式运行第1停止画面](用户标记表示)

● [图2-1主页画面]上选择运行状态画面、会转换为“程式运行第1停止画面”。

● 在[5. 运行动作设定]中选择频道1、频道2运行方式选择为“程式”。 

● 程式设定方法请参照[6-1程式程式设定]。

● 在[图4-41程式运行第1停止画面]中按右侧下端的         键、会转换为[图4-42程式运行第1运行画面]。

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
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參數 初始值
频道 #n 程式号码

设定范围 单位
1 ～ 80 ABS 1

● 如果画面上表示的程式号码上没有输入程式、运行就不能实行。

● 请参照[6-1程式程式设定]。

操作时的注意事项

[图4-43]要运行的程式号码设定输入键画面

参考事项
▶ 输入要运行的程式号码设定值的方法是按  

    键、如[图4-43要运行的程式号码输入键画面]就会活性化。

▶ 要运行的程式号码设定值的输入结束的话、选择    

    键、实行程式运行。
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(2) 程式运行第1运行画面
● 表示测定值、设定值、输出量及状态表示灯的画面。

● 运行中不能设定程式号码。

04. 运
行

状
态

画
面

设
定

参考事项
▶ 表示当前程式进行方向。

▶      : 表示设定值变化上升时。

▶      : 表示设定值变化维持时。 

▶      : 表示设定值变化下降时。 

[图4-44]程式运行第1运行画面(一般) [图4-45]程式运行第1运行画面(加热·冷却)
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①

②

⑮

⑯

⑰

⑱

⑲

⑳

③

④

⑤

⑥

⑦

⑧

⑨

⑪

⑩

⑫

⑬

⑭

表示当前运行状态。

● 运行中箭头按顺时针方向回转。

表示要控制的设定值(SP)。

表示控制输出量(MV)。

表示状态灯、“ON”状态表示为红色、“OFF”

状态表示为深灰色。

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]中设定状态灯。

表示当前运行中的程式程式号码和段号码。

表示程式循環状态。

●                                                 前面的数字表示循環的进

   行回数、后面的数字表示被设定的循環回数。

表示部分循環状态。

●                                                 前面的数字表示循環的进

   行回数、后面的数字表示被设定的循環回数。

表示当前适用中的PID组合的号码。

● 在[安装说明书]的[9. PID组合]也能确认被适用的PID组合。

表示当前进行中的段进行时间和设定时间。

●                                                         前面的时间表示

   段进行时间、后面的时间在[6-1程式程式设定]中表示

   被设定的时间。

表示程式运行的全部进行时间。

表示当前指示值(PV)。

表示加热输出量(H.MV)。

表示冷却输出量(C.MV)。

表示用户标记。

● 用户标记使用及名称设定、请在[8-1画面表示设定]设定。

表示当前日期/时间、按此处的话、LCD后灯会熄灭。 

● 在停止状态下、后灯熄灭的话、右侧上端的LED红色灯会亮。 

● 即使一个频道、在运行状态下、后灯熄灭的话、右侧上端的

   LED绿色灯会亮。

移动到[图 2-1主页画面]。

● 主键制约设定时、表示出可以输入密码的键盘。

● 请参照[图 5-2主键制约设定时画面]

从当前画面移动到下一页画面。

用当前设定值(SP)实行或者解除自动演算。

● 在[安装说明书]的[9. PID组合]中设定演算按钮的表示有/无。

暫停(HOLD ON) 或者解除(HOLD OFF)当前进行中的温度的设定值。

结束当前进行中的段、强制移动到下一个段。

用户按钮

● 在[安装说明书]的[14.系统初始设定]可以设定使用有/无。

● 使用用户按钮时、在[安装说明书]的[11. DO继电器设定]中

   设定用户需要的继电器使用。

   例)使用于chamber的点灯。

● 在定值及程式运行/停止画面按“用户”键、被设定的继电

   器就会动作。

运行/停止按钮
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(3) 程式运行第2运行画面  
● 画面的左侧部分表示测定值、设定值及输出量。

●(      ) 选框设定数据的表示有无。  

● 要保存记录的数值、请按右侧中间的         键。

● 保存重要的曲线图文件时、请用SD卡保存内容。

● 请参照[3-2指示值(PV)曲线图查看]。

04. 运
行

状
态

画
面

设
定

[图4-46]程式运行第2运行画面

2

3

4

1

① 表示当前运行中的频道1、频道2的测定值、设定值及输出量。

②
表示内部存储的容量。

● 抽样时间为一秒时、大约可以保存90日。

③

设定曲线图显示方向 

 : 纵向显示

 : 横向显示

④
把当前记录的测定值、设定值及输出量保存到存储 

(内部存储、SD卡)的按钮。
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(4) 程式运行结束画面 
● 保存在程式里的所有段设定区间运行结束的话、就如以下画面显示出“结束程式运行”消息、系统运行会结束。

● 运行中按“停止”键、强制结束的话、消息不会显示在画面上。

● 结束运行时、显示运行结束的消息的话、触摸该部分、消息就会消失(定值时间设定运行结束时也一样)。

[图4-47] 程式运行结束画面 [图4-48] 程式运行结束画面 (用户标记表示)
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04. 运
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(5) 其他运行画面
● 在运行画面表示警告的画面。

[图 4-49] 内存容量不足时出现的警示画面 [图 4-50] 内存空间已满时出现的警示画面

参考事项
▶ 内部存储器容量达到60.8M byte时出现的画面。

参考事项
▶ 内存空间已满时出现的画面。
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[图 4-51] 储存文件数量不足时出现的警示画面 [图 4-52] 储存文件数已满时出现的警示画面

参考事项
▶ �是内部存储器里储存的文件数超过240件时出现的画面。

参考事项
▶ �是内部存储器里储存的文件数达到256件(空间已满) 

 时出现的画面。
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4-6. 自动演算
● 自动演算的方式里有段PID方式和区域PID方式。

● 程式运行中、自动演算时、不能使用维持及进行键。

(1) 自动演算(段PID方式)
● 段PID方式按当前设定值(SP)为标准。进行自动演算、在自动演算參數设定的“PID号码”中保存演算值。

● 程式运行时、段会维持、结束自动演算时、进行段。

● 定值运行中结束自动演算时、按当前设定值(SP)运行。

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。

[图4-53]定值运行第2画面

2

1

①

②

设定PID号码

● 自动演算结束的时点、用被选的号码保存演算值。

移动到频道1或者频道2画面。

參數 初始值
自动演算

设定范围 单位
OFF、1 ～ 6 ABS OFF

AUTO TUNING
04. 运

行
状

态
画

面
设

定
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参考事项
▶ 定值/程式运行自动演算(段)

-  范围上限、范围下限: 表示干输入感应的范围。

-  界线值1 ～ 4 : 表示PID号码的界线值。

-  自动演算: 显示自动演算时选择的PID号码。

-  自动演算设定值: 显示当前运行中的设定值。

-  要保存的PID号码:显示自动演算结束后、演算值被保存的

	 PID号码。

60
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1

150

1

3

350

3

5

900

5

4

500

4

2

650

2

定值运行自动演算(段)

 程式运行自动演算(段)
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(2) 自动演算(区域PID方式)
● 区域PID方式不在当前设定值(SP)、而在自动演算參數中设定的PID号码组合的界线值的中心点进行演算、

    演算值保存到设定的PID号码里。

● 程式运行时、段会维持、结束自动演算时、进行段。

● 定值运行中结束自动演算时、当前设定值(SP)变更为自动演算之前的设定值。

● 以下画面是对频道2的说明、频道1的画面与频道2一样。

[图4-54]程式运行第2画面(频道2)

2

1

①

②

设定PID号码

● 自动演算结束的时点、用被选的号码保存演算值。

移动到频道1或者频道2画面。

參數 初始值
自动演算

设定范围 单位
OFF、1 ～ 6、自动 ABS OFF

● 进行自动演算时、用      强制中止的话、

   一个也不会保存在PID号码里。

● 停电时也一个也不会保存在PID号码里。

操作时的注意事项

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
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参考事项
▶ 定值/程式运行自动演算(区域)

-  范围上限、范围下限: 表示干输入感应的范围。

-  界线值1 ～ 4 : 表示PID号码的界线值。

-  自动演算 : 显示自动演算时选择的PID号码。

-  自动演算设定值 : 显示当前运行中的设定值。

-  要保存的PID号码 :显示自动演算结束后、演算值被保存的

	  PID号码。

▶ 演算点的计算方法如下。
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① 演算点: 1(实行PID1区间自动演算。)

- PID1 自动演算设定值 = 范围下限 +

② 演算点 : 2(实行PID2 区间自动演算。)

- PID2 自动演算设定值 = 界线值1 +

③ 演算点 : 3(实行PID3区间自动演算。)

- PID3 自动演算设定值 = 界线值2 +

④ 演算点 : 4(实行PID4区间自动演算。)

- PID4 自动演算设定值 = 界线值3 +

⑤ 演算点 : 5(实行PID5区间自动演算。)

- PID5 自动演算设定值 = 界线值4 +

界线值1-范围下限

2

界线值2-界线值1

2

界线值3-界线值2

2

界线值4-界线值3

2

范围上限-界线值4

2

定值运行自动演算(区域)

程式运行自动演算(区域)
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参考事项
⑥	演算点 : 6(实行PID6区间自动演算。)

- PID6自动演算设定值 = 范围下限 +

⑦ 演算点 : 自动
●       PID1 ～ 6区间顺次实行自动演算。 
●       PID1 ～ 6区间保存自动演算的PID值。

- PID1自动演算设定值= 范围下限 +

- PID2自动演算设定值= 界线值1+

- PID3自动演算设定值= 界线值2+

	

- PID4自动演算设定值= 界线值3+

	

- PID5自动演算设定值= 界线值4+

- PID6自动演算设定值= 范围下限+

界线值1-范围下限

2

界线值2- 界线值1

2

界线值3- 界线值2

2

界线值4- 界线值3

2

范围上限- 界线值4

2

范围上限 -范围下限

2
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范围上限-范围下限

2

04. 运
行

状
态

画
面

设
定
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47.5℃

● 自动演算时、变更当前设定值(SP)、演算点也不会变。还有、

	 结束自动演算后、把变更的当前设定值 (SP)为目标设定值(TSP)、

	 开始控制。

● 自动演算时、输入上发生“感应断线”时、自动演算会被中断。

	 这时、P、I、D值维持以前的设定值。

● 自动演算经过27小时时、中断自动演算。

● 自动演算时可以变更P、I、D设定值、按照自动演算时计

	 算求出的P、I、D值会被重新设定。

● 强制结束自动演算时、P、I、D值维持自动演算之前的设定值。

操作时的注意事项

自动演算中 PD控制

测定值
(PV)

ON ON ON

OFF OFF

SP = 50.0℃

OH

控制输出值(MV)

OL

4-7. 自动演算和演算点
● 自动演算是控制器测定、计算控制对象的特性、自动设定最合适的PID整数的功能。

● 自动演算时控制器在“2.5周期”之间产生ON/OFF控制输出、这时控制对象使用极限循环方式、按其周期和振幅自动计算出P、I、D值。

● 自动演算在定值.程式运行都可以进行。

● 在自动演算參數上选择“自动”、顺次进行自动演算、顺次保存到PID号码里。

52.5℃

参考事项
▶ 按照设定值的自动演算动作案例

- 运行方式 : 定值运行/输入感应 : 温度(K2)

- 范围 : 0.0℃ ～ 1000.0℃

- 温度自动演算点 : 0.25% → EUS 0.25% = 2.5℃

- 当前设定值(SP) : 50.0℃

- 输出下限(OL) : 0.0%/输出上限(OH) : 100.0%

: 自动演算点52.5℃ 47.5℃

自动演算动作
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           对 的说明只适用于TEMP2*20。(不包括TEMP2*00)
是关于一般的附加功能和定值运行时追加设定的画面。

05. 运行动作设定 

5-1. 运行方式设定
● 在[图2-1主页画面]中选择运行动作设定、会转换为“有关运行动作设定画面”。

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。

[图5-1]有关运行动作设定画面(频道)

2

3

4

5

7

1

8
6

9

①

②

③

运行程式选择程式及定值运行中一项设定。

(运行中不能变更)

● 模    式 : 程式运行时设定 

● 定    置 : 定值运行时设定

停电时设定复原动作。

● 停    止 : 在运行状态中停电后、停电恢复时复原到运行停

	 止状态的动作。

● 重新开始 : 在运行状态中停电后、停电恢复时从头开始

	 的动作。

● 繼    續 : 在运行状态中停电后、停电恢复时复原到停

	 电以前的运行状态的动作。

变更设定值时、抑制过冲

● 未 动 作 : 未使用模糊(FUZZY)功能。

● 动    作 : 使用模糊(FUZZY)功能。

设定值变更时、按设定的比率自动增加或者减少。

● 只适用于定值运行。 

在设定的时间和 [4-1(3) 定值运行第2画面]中的全部运行进行时

间和设定的时间一致、运行就会结束。

● 只能在定值运行使用。

④

⑤
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⑦

⑥

⑧

⑨

主键制约设定时、表示出可以输入密码的键盘。 

● 请参照[图 5-2主键制约设定时画面]。

移动到频道1或者频道2画面。

用“同期运行”、“非同期运行”选择运行方式的按钮。

● 同期运行 : “定值/程式”运行画面中只有一个“运行/停止”

   按钮、可以同时驱动运行/停止。

● 非同期运行 : “定值/程式”运行画面中有独立的“运行/

   停止”按钮、可以分别驱动运行/停止。

按         键、所有參數都不能设定。

● 可以移动画面和解除锁定。

停电时复原动作
停止

重新开始

繼續

程式运行 定值运行
程式停止

从第一个段开始运行

停电前运行段开始运行

停止

运行

运行

參數 初始值
运行方式

停电时复原动作

模糊(FUZZY)功能

频道#n 设定值变斜率

时间设定运行

时间

分

主键制约

运行/停止动作方式

键盘锁定

设定范围 单位
程式、定值

定值、重新开始、繼續

未动作、动作

频道#n.EUS(0.00 ～ 100.00%)/MIN

未使用、使用

0 ～ 9999 HOUR

0 ～ 59 MIN

未使用、使用

同期运行、非同期运行

未使用、使用

ABS

ABS

ABS

频道#n.EUS/MIN

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

程式

停止

未动作

频道#n.EUS(0.00%) /MIN

未使用

0

0

未使用

非同期运行

未使用

※ #n : 1 ～ 2
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5-2. 模糊 动作
● 一般运行时、负荷变动过大或者当前设定值(SP)经常变的话、可能发生过冲。

    这时、动作 模糊 功能的话、可以有效实行控制。

● 模糊 功能的内部动作顺序 : 从过冲调节时点开始、以辅助目标值(SUPER SP)代替当前设定值(SP)、计算出控制输出值(MV)、抑制过冲。

当前设定值
(SP)

当前指示值(NPV)

Time

当前指示值(NPV)

Time

SUPER SP

: 辅助设定值(SUPER  
  SP)内部计算开始

: 辅助设定值(SUPER 
  SP)适用开始

[图5-2]主键制约设定时画面

SUPER SP 开始过冲调节

SUPER SP

开始过冲调节

当前设定值
(SP)
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5-3. 设定值变斜率(SLOPE)动作
● 若变更设定值(SP)、从当前指示值(PV)到设定值为止、按一定的变化率变更设定值。

70.0℃

30.0℃

TSP

PV

SP 变更

SP

2分

40.0℃

变化率(SLOPE)动作

参考事项
▶ 运行方式 : 定值运行

▶ 温度变斜率 : 20.0 ℃/分

▶ [在变更的SP(TSP) - SP 变更时点上 PV ] 每分钟按20.0℃的倾斜率变化。

    : 把(70.0 - 30.0 )℃ = 40.0℃每分钟按20.0℃的倾斜率变化。

▶ 2分钟之间、按相同的变化率、把当前设定值(SP)从30.0℃增加到70.0℃。

05. 运
行

动
作

设
定
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[图6-2]程式编辑画面

[图6-6]时间信号设定#1

[图6-3]程式及段循環设定

[图6-10]等待动作设定画面

[图6-4]文件编辑画面#1

[图6-11]实验名称设定画面
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对 的说明只适用于TEMP2*20。(不包括TEMP2*00)

06. 程式设定

[图6-1]程式设定画面

3 4

5 6 7

2

1

● 在[图2-1主页画面]中按程式按钮、会转换为[图6-1程式设定画面]。

● 是设定有关程式运行的參數的画面组合。

① 移动到[图 2-1主页画面]。

② 移动到程式编辑画面。

③ 移动到循环设定程式及段的画面。 

④ 移动到设定程式的复制及删除的画面。

⑤ 移动到设定时间信号的画面。

⑥ 移动到设定等待动作的画面。

⑦ 移动到设定实验名称的画面。
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[图6-2]程式编辑画面

2

3

4

5

6

1

7

8

9

10

11

12

6-1. 程式模式设定
● 按照模式序号设定段的画面。

● 时间信号的设定请参照[6-4时间信号动作]。

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。

① 输入要设定段的模式序号。

设定程式运行时的开始条件。

● TPV : 程序开始运行时、不管当前设定值(SP)倾斜或者开始设

	 定值(SSP)、从当前指示值(PV)开始到段1(SEG1)上设定的

	 当前设定值1(SP1)、在设定的时间(TM1)内进行。

● SPV : 程程序开始运行时、当前设定值(SP)从当前指示值(PV)

	 开始到段1(SEG1)上设定的当前设定值1(SP1)为止进行。

	 这时运行时间为参照程序模式内容、认为时间已经过到程

	 序运行始点、并计算剩余时间。

● SSP : 程序开始运行时、当前设定值(SP)从设定的开始设定值

	 (SSP)开始到段1(SEG1)上设定的当前设定值1(SP1)为止、

	 在设定的时间(TM1)内进行 。

设定要运行的段设定值。

设定要运行的段时间。

设定要运行的段时间信号及辅助输出。

● 每段可以设定8个时间信号、每个时间信号可在20种中选择设定。

● 请参照[6-4时间信号动作]。

● 每段可以设定一个辅助输出、输入4 ～ 20、输出4 ～ 20mA DC。 

  请参照[70页]。

②

③

④

⑤

06. 程
式

设
定
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设定要运行的段的段警报。

设定要运行的段的段PID。

移动到频道1或者频道2。

插入段时、         (段01 ～ 99)按钮中选择后按的话、

          (段01 ～ 99)被选的按钮和         键就可以使用。

按         键、就可以插入被选的段。

删除段时、         (段01 ～ 99)按钮中选择后按的话、

          (段01 ～ 99)被选的按钮和         键就可以使用。

按         键、就可以删除段。

以四个段单位、画面可以向左侧/右侧移动。

按         键的话、移动到[图6-1程式设定画面]。

⑨

74

⑩

⑪

⑫

● 程式开始运行、按照开始条件(STC:START CODE)的设定而进行。

● 设定值优先程式运行(STC = SSP)

   :	程序开始运行时、当前设定值(SP)从设定的开始设定值(SSP)开始到段‥

	 1(SEG1)上设定的当前设定值1(SP1)为止、在设定的时间(TM1)内进行 。

● 斜率优先程式运行(STC = SPV)

   :	程序开始运行时、当前设定值(SP)从当前指示值(PV)开始到段1(SEG1)

	 上设定的当前设定值1(SP1)为止进行。这时运行时间为参照程序模式

	 内容、认为时间已经过到程序运行始点、并计算剩余时间。

	

	 ① 段2为第一个维持区间时

程式运行开始

SP1

SSP

TM1 TM2

当前指
示值

程式运
行开始点

a
b
c
d
e

C
C
C
D

E(SSP)

当前指
示值

程式运
行开始点

a
b
c
d
e

A
B
C
D

E(SSP)

② 段3为第一个维持区间时

a

b

c

d

e

a

b

c

d

e

A

B

C

D

E

A

B

C

D

E

1      2       3       4    段

1      2       3       4    段

⑥

⑦

⑧
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● 时间优先程式运行(STC = TPV)

   :	程序开始运行时、当前设定值(SP)从设定的开始设定值(SSP)开始到段

	 1(SEG1)上设定的当前设定值1(SP1)为止、在设定的时间(TM1)内进行 。

A

B

C

D

E

A B

当前指
示值

程式运
行开始点

a
b
c
d
e

A
B
C
D

E(SSP)

当前指
示值

程式运
行开始点

a
b
c
d
e

运行不开始
B
C
D

E(SSP)

当前指
示值

程式运
行开始点

a
b
c

B
B

A(SSP)

③	没有维持区间时

a

b

c

d

e

a

b

c

d

e

a

b

c

1      2       3       4    段

1      2   段

1      2   段

A

B

C

D

E

④	没有维持区间、只有上升区间时

⑤	维持区间从段1开始时

当前指
示值

程式运
行开始点

a
b
c
d
e

A
B
C
D
E

a

b

c

d

e

A

B

C

D

E

1      2       3       4    段

06. 程
式

设
定
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▲ 是辅助输出设定画面。
	 在[安装说明书]的[4.控制&传送输出]中选择辅助输出。
	 在程式编辑画面显示为红色、可以设定复制输出。

▲ 按“程式号码”键、表示出可以设定程式号码的输
	 入键。

▲ 按        (时间信号)键、表示出输入键、按右侧上端的 

	      键、显示出可以设定辅助输出的    键。
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▲            键显示为活性化的话      、     键也会显
	 示为活性化。

▲ 开始条件设定为 “SPV”的画面。

▲ 开始条件设定为 “SSP”的画面。

06. 程
式

设
定

▲ 按 开始条件”键、表示可以设定开始条件的输入键。 
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▲ 按        (时间)键、表示出可以设定段时间的输入键。

▲ 按        (设定值)键、表示出可以设定设定值的输入键。 ▲ 按        (时间信号)键、表示出可以设定时间信

    号的输入键。

    按    键、可以设定 TS1 ～ TS8的时间信号。

参考事项
▶ 输入时间信号及段警报时、按        键输入。

▶ 要离开输入画面、请选择         键。

▶ [6-4时间信号动作]中设定的数值、可以按 TS1 ～ TS8键、

    输入需要的时间信号组合。

▶ 在OUT1 ～ 4 控制输出端头中使用辅助输出时、不能使用时

    间信号8号。



79  ▲ 这是设置为段维持使用的屏幕。

06. 程
式

设
定

▲ 按       (段警报)键、表示出可以设定段警报的输入键。

▲ 按        (段PID)键、表示出可以设定段PID的输入键。▲ 按        (时间信号)键、表示出输入键、按右侧上

    端的    键、表示出可以设定辅助输出的    键。
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※ #n : 1 ～ 2

※ #m : 1 ～ 99

參數 初始值设定范围 单位
频道 #n 程式号码

开始条件

开始条件(SSP)

段 #m 目标SP

段 #m 时间

段 #m 时间信号1 ～ 8

段 # 辅助输出

段 #m 段警报 1 ～ 4

段 #m 段 PID

段 #m 维持使用

1 ～ 40(TEMP2*00 : 1 ～ 80)

TPV、SPV、SSP

#n.EU(0.0 ～ 100.0%)

#n.EU(0.0 ～ 100.0%)

-00.00.01(OFF) ～ 999.59.59(时.分.秒)

0 ～ 20

4 ～ 20

0 ～ 8

0 ～ 6

未使用、使用

ABS

ABS

#n.EU

#n.EU

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

1

TPV

#n.EU(0.0%)

#n.EU(0.0%)

-00.00.01

0

0

0

0

未使用
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06. 程
式
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6-2. 程式循環设定
● 是设定设定的程式全部或者部分循環的功能的画面。

● 可以设定程式运行结束时的动作方法。

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。

[图6-3]程式及段循環设定画面

2

3

4

5

6

1 7

9

8

① 设定要实行循環运行的程式号码。

② 设定要实行循環运行的程式次数。

③ 结束被设定的程式的运行时、设定连续运行的程式号码。

④

设定被设定的程式中开始部分循環运行的段。

● 开始的段为"1"时、部分循環动作时、与开始条件(STC)无关、

  从开始设定值(SSP)开始。

⑤ 设定被设定的程式中结束部分循環运行的段。

⑥ 设定被设定的程式中部分循環运行的循環回数。

⑦

段次循环动作时，决定开始SP值。

● 终了SP : SP值从最后运行的END SP开始进行。

● 开始SP : SP值从段次的开始SP开始进行。

⑧

被设定的程式运行结束时、设定进行何种动作。

● 运行停止 : 产生程式结束信号、运行状态结束程式。

● 段维持 : 按最后运行设定值运行、维持维持状态。

● 连接运行 : 运行连接程式设定的程式。

⑨ 移动到频道1或者频道2的画面。
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※ #n : 1 ～ 2

參數 设定范围 单位 初始值
频道 #n 程式号码 1 ～ 40(TEMP2*00 : 1 ～ 80) ABS 1

段次循环动作 终了SP、开始SP ABS 终了SP

循環次数 0(无限循環) ～ 999 ABS 1

频道 #n 连接程式 1 ～ 40(TEMP2*00 : 1 ～ 80) ABS 1

程式組终了程式 运行停止、段维持、连续运行 ABS 运行停止

循環设定1 ～ 4的开始段 0 ～ 99 ABS 0

循環设定1 ～ 4的结束段 0 ～ 99 ABS 0

循環设定1 ～ 4的循環次数 0 ～ 99 ABS 0

举例) 
�段次循环动作 : 终了SP 

- SP值从最后运行的END SP开始进行。

30

20

10

0
(PV)

-10

℃

Seg

SP

1  2  3  4  5  2  3  4  5  6

ESP

段次循环区间 段次循环区间

�段次循环动作 : 开始SP 

- SP值从段次的开始SP开始进行。

30

20

10

0
(PV)

-10

℃

Seg

SP

1  2  3  4  5  2  3  4  5  6

SSP

段次循环区间 段次循环区间
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6-3. 文件编辑
● 可以把[6-1程式程式设定]中输入到程式的段值复制或者删除到其他程式的画面。

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。

● 不能复制频道之间的程式。

● 不能删除运行中的程式号码。

● 不能复原删除的程式。

[图6-4] 文件编辑画面#1

2

4

5

3

6

1

7

8

9 ⑤

⑥

⑦

⑧

⑨

设定要复制的原件程式的号码。

设定复制对象的开始和结束程式的号码。

● 结束程式为“0”时、只复制开始程式。

设定要删除的开始和结束程式的号码。

● 结束程式为“0”时、只复制开始程式。

表示[6-1程式程式设定]中设定的总程式数。

● 是只读文件、不能变更。

表示[6-1程式程式设定]中设定的总段数。

● 是只读文件、不能变更。

把①设定的程式复制到②设定的程式。

移动到频道1或者频道2的画面。

初始化③设定的程式的设定值。

初始化所有程式的设定值。

①

②

③

④

06. 程
式

设
定
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参考事项
▶ 在不输入程式号码的状态下进行复制或者删除、

    画面下端会显示出“參數设定错误”消息。

[图6-5] 文件编辑画面#2
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※ #n : 1 ～ 2

參數 初始值设定范围 单位
频道 #n 程式号码

复制 : 频道#n开始程式

复制 : 频道#n结束程式

复制

选择删除 :  频道#n开始程式

选择删除 :  频道#n结束程式

选择删除

全部删除

1 ～ 40(TEMP2*00 : 1 ～ 80)

0 ～ 40(TEMP2*00 : 0 ～ 80)

0 ～ 40(TEMP2*00 : 0 ～ 80)

未使用、使用

0 ～ 40(TEMP2*00 : 0 ～ 80)

0 ～ 40(TEMP2*00 : 0 ～ 80)

未使用、使用

未使用、使用

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

0

0

0

未使用

0

0

未使用

未使用

消息表示
“选择的程式中没有保存的内容”

“选择的程式结束复制”

“选择的程式结束删除”

“所有程式的删除结束”

“要复制的程式正在使用”

说明
程式号码中没有保存的内容时复制时表示。

选择的程式结束复制时表示。

选择的程式结束删除时表示。

所有程式结束删除时表示。

程式正在使用时表示。 06. 程
式

设
定
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[图6-6]时间信号ON/OFF动作 

5

2

3

4

1

6-4. 时间信号动作 
● 时间信号动作区分于ON/OFF动作、时间设定动作、这里设定的时间信号是使用于[6-1程式程式设定]的段设定里的时间信号号码(NO.)设定。

(1) 时间信号 ON/OFF 动作

①
相当于“0” 选择时的段运行时间的时间信号是OFF动作。

● 是只读文件, 不能变更。

②
相当于“1” 选择时的段运行时间的时间信号是ON动作。

● 是只读文件, 不能变更。

③

从相关段的开始点到迟延时间为止设定的时间经过后，时间信号

为“ON”动作。 

● 但迟延时间比相关段的时间大的时候，时间信号未动作。

④

在相关段中，依据迟延时间“ON”动作的时间信号只在动作时间

设定的时间内“ON”动作。 

● �但(迟延时间+动作时间_)比相关段的时间大的时候， 

 时间信号只有在该段运行当中为“ON”，下一个段里未动作。 

⑤ 以6个时间信号为单位, 上/下移动画面。 
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(2) 时间信号时间设定动作
● 时间信号2 ～ 20(TS2 ～ 20) 按迟延时间和动作时间动作。

[图6-7] 时间信号设定#2 [图6-8]时间信号设定#3

06. 程
式

设
定
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參數 初始值设定范围 单位
迟延时间

动作时间

000.00.00(OFF) ～ 999.59.59(时.分.秒)

000.00.00(OFF) ～ 999.59.59(时.分.秒)

ABS

ABS

000.00.00

000.00.00

[图6-9]时间信号设定#4
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段 N时间

< 迟延时间

+  动作时间

☞ 不影响下

一个段。

ON

时间信号

OFF

动作时间

ON

时间信号

OFF

动作时间

迟延时间

(3) 时间信号输入时动作的案例

设定 时间信号动作

段 N时间

≥ 迟延时间

+ 动作时间

ON

时间信号

OFF

动作时间

ON

时间信号

OFF

动作时间

迟延时间

3. 迟延时间 =

000.00.00

4. 迟延时间 ≠ 

000.00.00

1. 迟延时间 =

000.00.00

2. 迟延时间 ≠ 

000.00.00

06. 程
式

设
定

段

段

段

段

(n-1)段时间

(n-1)段时间

(n-1)段时间

(n-1)段时间

(n+1)段时间

(n+1)段时间

(n+1)段时间

(n+1)段时间

n段时间

n段时间

n段时间

n段时间
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6-5. 等待动作
● 设定程式运行中进行等待动作的范围及时间的画面。

● 这里设定的等待动作适用于[6-1程式程式设定]。

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。

● 等待动作的定义

- 等待动作进入条件 : 测定值不能在设定的段的时间内进入到等待动作设定范围内。

- 等待动作解除条件: 测定值进入等待动作设定范围内。

- 不设定等待时间(初期值)、等待时间是无限值。

[图6-10]等待动作设定画面

2

3

1

4

5

设定等待动作的使用有/无。

设定适用的等待动作的动作范围。

● 等待动作范围设定为“0.0”、等待动作为未动作。

测定值不能进入等待动作范围内时、设定适用的等待时间。

● 等待动作时间设定为“00.00”、进入到等待动作范围为止

   无限等待。

等待动作方式设定为“全部”或者“维持段”。

● 全  部	 : [6-1程式程式设定]中设定的全部段中适用等待动作。

● 维持段	 : 只有[6-1程式程式设定]中设定的维持区间段适用等

	   待动作。

移动到频道1或者频道2的画面。

①

②

③

⑤

④
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參數 初始值设定范围 单位
等待动作设定

频道 #n 等待动作范围

等待动作时间

等待动作方式

未使用.使用

频道n.EUS(0.00 ～ 100.00%)

00.00 ～ 99.59(时、分)

全部.维持段

ABS

频道 #n.EUS

ABS

ABS

未使用

频道 #n.EUS(0.00%)

00.00

全部

等待设定时间

段(n+1) 设定时间

段(n+1)
设定时间

等待动作范围

等待动作范围

等待动作
(时间停止)

段 n 段(n+1) 段(n+2)

等待解除时点 
以段(n+1)进行

测定值

设定值 设定值

等待设定时间

等待动作范围

等待动作范围

等待动作(时间停止)

段 n 段(n+1) 段(n+2)

等待解除时点 
以段(n+1)进行

测定值

参考事项
▶ 是有关等待动作和等待时间的相互关系的曲线图。

▶ 等待动作范围 : 表示出适用等待动作的温度范围。

等待时间(WAIT TIME)以内解除等待动作时 等待时间(WAIT TIME)以内、
测定值不能进入等待动作范围时

※ #n : 1 ～ 2

06. 程
式

设
定
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6-6. 实验名称设定
● 可以在每个程式上设定实验名称。(请参照[4-2(2)程式运行第1运行画面。)

● 以下画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。 

[图6-11] 实验名称设定画面 

2

1

输入个程式的实验名称。

转换为下一个或者上一个实验名称画面。

①

②

參數 初始值设定范围 单位
频道1实验名称1 ～ 40

频道2实验名称1 ～ 40

0 ～ 9、A ～ Z、特殊文字(最多24字)

0 ～ 9、A ～ Z、特殊文字(最多24字)

ABS

ABS

EXPERIMENT OF PATTERN 1 ～  40

EXPERIMENT OF PATTERN 1 ～  40

[图6-12]实验名称输入画面 

参考事项
▶ 按                          键、表示出可以设定实

    验名称的输入键。
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Part

07

预约运行设定‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥‥ 94
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 [图7-1] 时间设定画面。

2

3

4

1

对 的说明只适用于TEMP2*20。(不包括TEMP2*00)

07. 预约运行设定

设定现在年、月、日及时间。

● 记录及运行测定值时、不能变更现在时间。

设定预约运行所必要的年、月、日及时间。 

移动到频道1或者频道2的画面。

按         键、可以在设定的预约时间内运行。

● 按        键、如图[图7-2运行预约设定画面]、运行画面上

   明示预约时间。

①

②

③

④

● [图2-1主页画面]中按预约设定按钮、转换为[图7-1时间设定画面]。

● 是可以设定现在时刻及预约运行时刻的画面。

● 以下的画面是对频道1的说明、频道2的画面与频道1一样。
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07. 预
约

运
行

设
定

[图7-2]运行预约设定画面(非同期运行) [图7-3]运行预约设定画面(同期运行)
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參數 初始值
年

月

日

上午/下午

时间

分

年

月

日

上午/下午

时间

分

设定范围 单位
2000 ～ 2099

1 ～ 12

1 ～ 31

上午/下午

1 ～ 12

0 ～ 59

2000 ～ 2099

1 ～ 12

1 ～ 31

上午/下午

1 ～ 12

0 ～ 59

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

ABS

-

-

-

-

-

-

2020

1

1

上午

12

0

现在时刻

预约运行时刻

预约 预约时点击

※ AM12:00 : 凌晨 00:00/PM12:00 : 下午 12:00
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画面表示设定

Part 08

[图8-1] 画面表示设定画面  [图8-3] DI错误发生履历画面

流程图
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对 的说明只适用于TEMP2*20。(不包括TEMP2*00)

08. 画面表示设定

8-1. 画面表示设定

[图8-1]画面表示设定画面

2

2

3

4

5

1

6

7

8

9

08. 画
面

表
示

设
定

● [图2-1主页画面]中按画面表示设定键、转换为[图8-1画面表示设定画面]。

① 设定用户标记的表示使用有/无。

②
设定频道1、频道2的标记名称。
● 最多能输入6位数、设定的记表示在运行画面上。

   请参照[图4-6定值运行第1运行画面]。

③

频道1、频道2频道的运行画面转换设定
● 设定画面转换是、在运行第2画面中没有任何触摸、一分钟经过

   后发生“哔”声音以后、设定的时间经过的话、频道1和频道

   2的运行画面会循環转换。 
● 画面转换的画、所有触摸都会成为键盘锁定、要解除键盘锁定、

   触摸任意地方、接触键盘锁定。
● 只在运行画面第2画面动作。

④
设定背光燈节电时间。
● 节电动作时间是在没有按钮操作时、设定后灯OFF的动作时点。

⑤ LCD的亮度利用  、  键调节。

⑥

表示内部存储的总容量及使用容量、可保存的文件总数以及被保

存的文件数。

�● 警告标示 : �在运行画面是否使用警告标示(内存容量不足、 

 保存文件超量)、可用  、  键选择。

⑦ 从当前画面移动到下一页画面。

⑧ 触摸屏校准

⑨ 删除内部存储保存的所有文件。

참조사항参考事项
▶ 内部存储上能保存的文件数限定为256个。超过256个时、

   请先删除内部存储器里的文件之后使用。
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[图8-2]频道1、频道2的用户标记名称设定画面

參數 设定范围 单位 初始值
用户标记 未使用、使用 ABS 未使用

频道1标记名称 0 ～ 9、A ～ Z、特殊文字(最多6字) ABS TOP-01

频道2标记名称 0 ～ 9、A ～ Z、特殊文字(最多6字) ABS BOT-01

画面转换时间 0 ~ 99 SEC ABS 0

省电运行时间 0 ~ 99 MIN ABS 0

LED亮度 1 ~ 8 ABS 8个

触摸屏校准 校准触摸屏时点击
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8-2. 触摸屏校准设定
● 点击触摸屏校准画面的左/右侧上端、左/右侧下端、中央的  红点,就可以校准触摸屏。

● 点击触摸屏校准画面上的  按键,触摸屏校准就会被中断,也不会被保存,并且会移动到[图8-1画面显示设定画面]上。 

[图8-3] 触摸屏校准画面 #1 [图8-4] 触摸屏校准画面 #2
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[图8-5] 触摸屏校准画面 #3

[图8-6] 触摸屏校准画面 #5

[图8-7] 触摸屏校准画面 #4

[图8-8] 触摸屏校准画面 #6
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8-3. 查看DI错误发生履历
● 是表示错误发生的DI种类和日期、时间的画面。

● 错误履历能保存共30个、要保存之后发生的履历、得先删除最初保存的履历后进行。

[图8-9]DI错误发生履历画面

2

3

1

表示DI错误发生时履历。

● 表示[安装说明书]的[12-2 错误名称]中设定的名称。

● 是只读文件、不能变更。

删除DI错误发生履历全部。

确认下一个或者上一个错误履历。

①

②

③

參數 初始值
全部删除

设定范围 单位
未使用.使用 ABS 未使用

08. 画
面

表
示

设
定
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[图8-10]DI错误表示方式为文字的画面  [图8-11]DI错误表示方式为图片的画面

参考事项
▶ 是DI错误发生时画面。

▶ 文字及图片画面设定可以在[安装说明书]的[12. DI 功能及动作设定]中设定。

▶ 按         键、脱离DI错误画面、转换到运行画面。

▶ DI发生后、通过         键脱离画面、不考虑一分钟之内发生的同样的DI错误。(这里不考虑是指DI错误画面)

	 例) 在DI1发生中的状态下、脱离到“复原”、即使是DI1发生中、也可以不考虑一分钟、如果一分钟以后、还是DI1发生状态的话、就表示DI错误画面。

▶          键是切断DI错误发生时的警报音的按钮。

	 例) 对于灯的状态的说明

	 - DI错误未发生(“OFF”状态) (                                            文字、         图片)

	 - DI错误发生(“ON”状态) (                                            文字、         图片)

	 - DI错误发生后解除(“ON”后“OFF”状态) (                                            文字、         图片)
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09. 通讯错误

[图9-1]控制单位通讯错误画面 [图9-2] I/O 面板通讯错误画面

参考事项
▶ 显示器和控制单位之间的通讯错误时、

    如[图9-1控制单位通讯错误画面]、画面下端显示出

    “没有连接控制部”的消息。

▶ 控制单位和I/O板通讯错误时、

    如[图9-2 I/O板通讯错误画面]、画面下端显示出

    “没有连接I/O板”的消息。

▶ 通讯障碍现象:通讯电线故障、通讯电线连接状态问题
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09. 通
讯

错
误

EUS(-100~100%)

EU(0 ~ 100%)

EU(-100~100%)

| RH - RL |

| RH - RL |

EUS(0 ~ 100%)

0                     RHRL

| RL || RH |

EU(0 ～ 100%)

EU(-100 ～ 100%)

EUS(0 ～ 100%)

EUS(-100 ～ 100%)

RL ～ RH

-(|RH–RL|+|RL|)～RH

0 ～ | RH – RL |

-|RH–RL|～|RH–RL|

|RH–RL|/2+RL

RL

| RH–RL|/2

0

EU(0 ～ 100%)

EU(-100 ～ 100%)

EUS(0 ～ 100%)

EUS(-100 ～ 100%)

- 200.0 ～ 1370.0℃

- 1770.0 ～ 1370.0℃

0 ～ 1570.0℃

- 1570.0 ～ 1570.0℃

585.0℃

- 200.0℃

785.0℃

0.0℃

(例)

▶ INPUT = T/C(K2)

▶ RANGE = -200.0℃(RL) ～ 1370.0℃(RH)

工学单位(ENGINEERING UNITS) - EU、EUS
若变更感应种类(IN-T)或输入范围的上限、下限值(INRH、INRL)、表示为EU( )、EUS( )的參數就根据目前DATA比例而变更。

(但范围上限、下限设定值被初始化.)

菜单及通讯说明书请在网页上下载。

EU( )  : 根据仪器(INSTRUMENT)范围(RANGE)的工学单位(ENGINEERING UNIT)值(VALUE)

EUS( ) : 根据仪器(INSTRUMENT)全范围(SPAN)的工学单位(ENGINEERING UNIT)范围(RANGE)

 范围 中心点

▶ EU( )、EUS( )的范围

 范围 中心点

RL: 输入范围下限值

RH: 输入范围上限值
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